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Projetado para atender as necessidades presentes e futuras da maquina, o Servo Sistema
1S otimiza o ciclo de producdo da maquina, desde a sua concepcao, instalacao e
comissionamento. Em operacdo ajuda a maximizar a producdo da maquina e reduzir o
tempo de manutencdo. O servo 1S oferece um encoder multi voltas de alta resolug@o, sem
a necessidade da bateria, uma nova malha de controle inovadora e uma rede de
seguranca incorporada. Isto proporciona alto desempenho, permitindo precisdo e maior
produtividade da maquina.

* Instalacao e configuracao otimizada.
» Aumento de produtividade da maquina.
* Disponibilidade e em conformidade global.

Caracteristicas
Instalagao Otimizada e tarefas de comissionamento.

Reducéao do tamanho de painel
e Servo Drive compacto com a mesma altura em toda a faixa de poténcia (impacto direto
em Eficiéncia Energética).




Caracteristicas

Caracteristicas do Servo
e Poténcia de 100W a 3kW - 100/200/400V.
* Encoder com resolucdo de 23 bits.
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Funcao Safety incorporada

* Funcao Safety Torque Off via rede, FSoE:
PLd (EN ISO 13849-1), SIL2 (IEC 61508). sy AT

* Entradas para funcao Safety Torque Off: S Projetado para
PLe (EN IS0 13849-1), SIL3 (IEC 61508). svwsmac- conformidade EMC

Economia de tempo de instalacao

* Conectores Borne mola para conexdes mais rapidas e seguras.

 Conectores plugaveis para facilitar a instalagcdo e manutencao do sistema.

e Fiacao direta nas I/0s. Sem a necessidade de blocos terminais.

* |/Os programaveis (8 entradas, 4 saidas, incluindo 2 entradas de alta velocidade).

Projeto de Maquinas e Manutencao Simplificados

* Encoder absoluto multi voltas: Sem bateria, sem

! manutencao.

# °Encoder de alta resolugao 23 bits padrao.
'~ * 16 bits, 65.536 revolucdes do motor.

e Sem a necessidade de sequéncia de homing,
melhorando a disponibilidade da maquina.

* Motor compacto.

Controlador integrado com Safety via EtherCAT

* Instalagdo de seguranca simplificada.

* Reducao de dispositivos de seguranca.

* Funcdo de safety incorporada:

Reducao de 50% no tempo de setup “Fail Safe over EtherCAT (FSoE)” Safe Torque Off.

* Normas de Safety aprovadas:
PLd (EN IS0 13849-1), SIL2 (IEC 61508).

* Diagnostico integrado com o software Sysmac
Studio.

www.industrial.omron.com.br




Caracteristicas

Servo Sizing

* Ferramenta de dimensionamento para o servo sistema.
* Ambiente grafico da cinematica da maquina.

* CAM Eletronico importado do Sysmac Studio.

Configuracao do Sistema

* Auto compilagdo do Projeto NJ partir do arquivo de servo sizing.
e Configuracgao rapida e intuitiva dos principais parametros.

e Transferéncia dos parametros em menos de 400 ms.

Comissionamento e Auto-Tuning

* Recurso para estabilizacdo rapida.

e Simples ajuste com procura de ganhos da malha de controle inteligente em menos de 2
minutos.

* Recursos intuitivos para tuning, teste e monitoramento.

e Simulagdo avancada de tuning para minimizar esforgo e preven¢ao de danos a maquina.

* Reset via software eliminando ciclos de energizacao.
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